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OzZET
Projenin amaci ses komutlarini algilayip, bu

komutlara  karsilik gelen  fonksiyonlari
gerceklestirebilen bir robotun yapilmasidir.
Bunun i¢in yapay zekanin alt dallarindan
olan uzman sistemler ve ses tanima
kullanilmistir. Robotun gdénderilen komutlara
gore hareketini saglayabilmesinde uzman
sistemlerden, ses sinyallerini  sayisal
degerlere cevirebilmesi icin ise konusma
tanima sisteminden vyararlaniimistir. Ses
sinyallerinin sayisal degerlere donustirulip
robota  gonderilmesinden sonra  kural
tabanindaki  fonksiyonlariyla  eslestirme
yapilir ve karsilik gelen fonksiyon galistirilir.
Bu iglemlerin yani sira projede, robotun
karsisina ¢ikan bir engeli algilayabilmesi ve
nasil kagmasi gerektigi Uzerine kural
tabanlari da olusturulmustur.

Sonug olarak, yapay zeka uygulamalari
cercevesinde, algiladigi ses komutlarini kural
tabanindan bularak eyleme donistiren bir
robot gelistirilmigtir.

Anahtar kelimeler: Android, Arduino, robotik, ses
komutu, uzman sistemler, yapay zeka.

GiRIS

Yapay zeka, bir bilgisayarin veya bilgisayar
kontroliindeki bir robotun cesitli faaliyetleri
zeki canlilara benzer sekilde yerine getirme

kabiliyetidir[1]. Yapay zekanin, otomotiv,
elektronik, savunma, saghk gibi cesitli
uygulama alanlarr  vardir. En yaygin

uygulama alani endustri alanidir. Robotikler
bilgisayarlar ile endustriyel robotlarin uyumlu
bir butinlesmesidir. Endustriyel robotlara
bilgisayarlar yardimiyla herhangi bir rutin
hareketin  nasil  yapilacagini  6gretmek
mumkinddr.

Yapay zekanin; yapay sinir aglari, veri
tabanli muhakeme, dogal dil igleme,
konusma sentezi, konugsma anlama, uzman
sistemler, oruntu tanima, genetik
algoritmalar, genetik programlama, bulanik
mantik, nesne tabanli zeki sistemler, ¢oklu
ornekle 6grenme seklinde alt dallan
bulunmaktadir. Bu projede ise konusma
anlama alt dali kullanilarak; hareket etme,
engel tanima fonksiyonlarini algilayan bir
uzman sistem tabanl robot yapiimistir.
Uzman sistemler bir cok alanda
kullaniimaktadir. Ornegin; herhangi bir {riinii
Urettikten sonra onun dagitilmasi, servis
hizmetleri ve yonetimi gok 6nemlidir. Bundan
dolayl bu iglemleri yapabilen veya daha iyi
yapmaya yardim eden bir gok uzman sistem
gelistiriimistir [2].
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Sekil 1. Uzman Sistemlerde islem Sirasi

YONTEM

Yapilan robot; engel tanima, sOylenen
komutu gergeklestirme (ileri git, geri gel,
dikdortgen ciz, ileri git-geri gel, mizik cal,
etrafinda don, i1sik yak vb.) alanlarinda ev
robotu olarak uzmanlagmigtir.  Android
platformu Uzerinden aldigi ses komutlarina
gore hareket etmektedir. Robotun bilesenleri;
ATmega 2560 tabanli Arduino Mega kartl,
HC-06 Bluetooth-Serial modul karti, L298N
motor surtict devresi, HC-SR04 ultrasonik
mesafe sensoru, 200 RPM DC motor, Omni
tekerlek ve RGB LED’dir.
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Sekil 2. Taslak Devre Semasi

Yapilan ¢alismanin programlanmasi, Arduino
platformunda C/C++ dilleri, Android
platformunda ise JAVA programlama dili ile
programlanmistir.

Projenin temelini, ATmega 2560 tabanli
Arduino Mega karti olusturmaktadir. Proje iki
asamadan meydana gelmektedir.

BIRINCI ASAMA: Arduino uzman sistemler
ile robot hareketlerinin kontrolini
saglamaktadir.

*HC-SR04 ultrasonik mesafe sensoru ile
cevresindeki cisimleri algilayip hareketini bu
cisimlerin konumuna gore diizenlemektedir.
*Robotun hareketini saglamak amaci ile
dogru akim motoru (DC) kullaniimigtir.
*Kullanilan DC motorlar L298N motor sirici
karti ile kontrol edilmektedir.

*Melodi c¢almak igin YL-44 Buzzer modul
devresi kullaniimistir.

*Robot Uzerinde iki adet mavi, bir adet RGB
LED kullaniimistir. RGB LED’in gelen sesli
komuta goére farklh renk fonksiyonlarini
calistirmasi saglanmistir.

IKINCI ASAMA: Android iizerinden alinan
ses komutunun HC-06 Blueetooth Modiilu ile
Arduino’ya iletilmektedir.

*Android uygulamasinda, ses Google Voice
kullanilarak dinlenmistir.
*Android uygulamanin arka planinda;

* Dinlenen ses String bir degere
dontstlrilmis ve bu degerin Byte
paketleri olarak Bluetooh aracaligi ile
Arduino’ya gonderilmesi saglanmistir.
Arduino yaziliminda bu paketler Char
veri tipi olarak tek tek okunup yeniden
String bir degere donusturilmis ve
yazilimda bu String degerin robot
tarafindan algilanmasi saglanmistir.
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Sekil 3. Asama 2 lletisim Semasi

SONUCLAR
Projede, wuzman sistemlerin insanlarin
hayatini  blylk bir olcide kolaylastirdigi

gorilmustir. Bunun yani sira konusma
tanima ile el kullaniimadan iglem yapabilme
Ozelligi de kullaniciya blyuk Olgude yarar
saglamaktadir. Su anda engel taniyabilme ve
melodi calabilme &zelliklerine sahip olan
robot, Uzerinde gerekli c¢alismalar ve
gelistirmeler  yapildigi  takdirde gérme
engellilerin hayatini buyuk Olglde
kolaylastirabilecek bir cihaz haline
getirilebilir. Engel ile karsilastigi durumda
gorme engeli olan kisiyi ses ile uyarip, engel
bulunmayan baska bir yone ydnlendirmesi

saglanabilir.

Olusturulan robot, bu ve bunun gibi pek ¢ok
alanda insan hayatini blyik olglide
kolaylastiracak, temel ihtiyaclara karsilik

verebilen versiyonunun gelistirilebilmesi igin
bir 6n galismadir.

Sekil 4. Robot Prototipi
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