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Uygulama Uygulama Degerlendirme

Bu calisma, Uygulama egitim asamasinin ardindan, bekleme, Kullanicinin agzini agma durumu, e Bu haliyle proje teslimi gerceklestirilecek olan
e engelli bireylerin is ve sosyal hayatlarinda takip, okuma ve kapatma modlarindan olusur. AMAR * 3.5 < MAR formulu ile belirlenir. uygulama, sesli komut destegi ve goruntinin
fiziksel engelleri sebebiyle, bilgisayar Egitim Asamasi Takip Modu islenmesi esnasinda kullanilan yontem ve

kullanimi esnasinda karsilastiklari zorluklar: Uygulama ilk acildiginda, 200 frame siirecek bir Bu modda uygulama, diger modlara gegis igin algoritmalarin gelistirilmesi veya bu islemleri
azaltmayi egitimde kas catma, kas kaldirma ve agiz acma agiz acma durumunu incelemenin yaninda, gerceklestirebilecek yeni yontemlerin tespiti
e ve bu sayede engelli bireylere daha engelsiz hareketlerinin tespitinde kullanilacak kullaniciya e p34 Un koordinatlarindaki degisimi ile gelistirilmeye musaittir.
bir yasam sunmayi b2gil, inceleyerek imlec hareketini e Bu uygulama sadece kalici engeli bulunan
amaclamaktadir. e Average Left Eyebrow Aspect Ratio (ALEBAR) e kas kaldirma hareketini inceleyerek sol bireylerin degil, beklenmeyen kazalarla gegici
* 200 frame boyunca hesaplanan LEBAR degerlerinin ortalamasi tiklama olarak el veya kollarinda engel sahibi olan
Hedefler * Average Mouth Aspect Ratio (AMAR) e ALEBAR *1.20 < LEBAR bireylerin de iyilesme siirecinde kimsenin
- - : e 200 frame boyunca hesaplanan MAR degerlerinin ortalamasi durumunu inceleyerek kag. kaldirma yardlmlna ihtiyag duymadan is ve sosyal
e (Cesitli sebeplerle ellerini kullanamayan engelli . . T 5 , ,
. . . degerlerini hesaplar. e kas catma hareketini inceleyerek de sag hayatlarina devam edebilmelerine olanak
bireylerin fare kullanimini saglayamamalari .
, . R vpg T2 B s tiklama saglamaktadir.
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Bu projenin gallgma anl-V|'deo M Bekleme Modu herhangi bir uygulamaya veya oyuna yonelik e PyAutoGui,

kayltlar.ma.\.ula§abllmek icin * Bu modda uygulama, sadece diger modlara hazirlanmis olmamasi sebebiyle ise calisma https://pyautogui.readthedocs.io/en/latest/

yandaki gors.elgle.n gecis icin kullanicinin agzini acip acmadigini ortami acisindan muadillerine kiyasla daha e 300 Faces In-the-Wild Challenge.
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