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Asfalt yiizeyindeki catlaklar, gukurlar ve oturmug rogar kapaklan siirtg konforunu
bozan, trafik giivenligini tehdit eden ve yol altyapisinin 6mrini kisaltan baslica
hasar tiirleridir. Bu rapor, soz konusu hasarlari kamera goriintilerinden otomatik
tespit eden ugtan uca bir sistemi tamtir. Caligmanin ayirt edici yonii, veri toplama,
etiketleme, dilimleme, egitim, degerlendirme, model yayimlama ve aktif ogrenme
dongiisii gibi giiniimiizde farkh ticari platformlarda iicretli olarak sunulan adimlari
tek bir acik kaynak cati altinda birlestirmesidir. Tespit gekirdegi YOLO ailesinden
segmentasyon modellerinden olugur. Kiigiik hasarlarin kaybolmamasi igin yiiksek
coziinirlikli goriintiler SAHI (Slicing Aided Hyper Inference) yontemiyle
1024x1024 dilimlere ayrihir. Etiketleme akiginda elle ¢izim ve sampiyon modelle
otomatik on-etiketleme birlikte isletilir. Yeni veriyle egitilen modeller arasindan
dogrulama esigini gecen siiriim sampiyon olarak yayimlanir ve bir sonraki etiketleme
turunda on-etiketleyici gorevini iistlenir. Aktif 6grenme ilkesine dayanan bu dong,
etiketleme eforunu azaltirken modelin sahadaki yeni kosullara uyumunu hizlandinr.
Akis1 yoneten PipelineFlow platformu ug katmanhdir: FastAPI tabanli arka ug,
Next.js tabanli arayiiz ve Runner adi verilen GPU isci stiregleri. YOLOv11-Seg 1le
egitilen sampiyon model dogrulama kiimesinde Box mAP@50 = 0.481 ve Mask

mAP@50 = 0.422 degerlerine ulagir.

Anahtar kelimeler: Makine ogrenimi, goriintii igleme, segmentasyon, YOLO,

SAM. SAHI, aktif 6grenme, MLOps, asfalt hasar tespiti.



