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OZET

Bu calismada, izmir iline 6zel olarak tasarlanmis ve ozellikle Elektriklt Arag (EV)
kullanicilarimin ihtiyaglanina  yonelik bir akilli navigasyon ile enerji yonetim
uygulamasi gelistirilmigtir. Giiniimiizde elektrikli arac kullanicilarinin karsilastigi en
kritik sorunlarin basinda "menzil kaygis1" gelmektedir; bu durum, araglarin tck sarjla
kat cdebilecegi mesafeye dair belirsizligin - yarattigi  psikolojik baskiyr 1fade
ctmektedir. Meveut genel amagh navigasyon uygulamalari bu soruna yonelik yeterli

cOzuim sunamamaktadir.

Gelistirilen uygulama, Model-View-Service (MVS) mimarisi lizerine inga edilmis
olup iki temel katmandan olugmaktadir: Python 3 ve FastAPI cercevesi ile yazilmis bir
arka uc¢ (backend) sunucu ile Flutter framework'i kullanilarak gelistirilen ¢ok
platformlu bir mobil 6n yiiz (frontend). Arka ug, OSMnx kiitiiphanesi araciligiyla
OpenStreetMap'ten edinilen izmir yol agim bellek igi bir graf olarak 6nbellege almakta
ve rotalar1 NetworkX kiitiiphanesi tizerinden Dijkstra algoritmasiyla hesaplamaktadir.
Sarj istasyonu aramasi i¢in SciPy'nin "‘cKDTree veri yapisindan yararlanan sistem,
mekansal sorgulari milisaniyeler 1¢inde yanitlayabilmektedir. Kullanici araytzunde;
animasyonlu batarya gosterimi igin Lineer Interpolasyon (Color.lerp), arama
gecikmesini diizenlemek i¢in Debouncing ve modern bir cam efekti sunan
Glassmorphism teknikleri uygulanmigtir. Sistem; kullanicimin arag profilini, mevcut
sarj seviyesini ve gergek zamanli konum bilgisini bir araya getirerek varg noktasindaki
tahmini batarya yiizdesini hesaplamakta ve gerektiginde rota uzerinde optimal sar)

duraklan onermektedir.
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